
 
 

 

หนวยที่  4 
การสํารวจดวยเข็มทิศ 
(Compass  Survey) 

หัวขอเร่ือง 
4.1     ความหมายของการสํารวจดวยเข็มทิศ 
4.2     ชนิดของเข็มทิศ 
4.3     ทิศและมุม 
4.4     การสํารวจดวยเข็มทิศ 
4.5     การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ 

        ใบงานที่ 4  การทําวงรอบดวยเข็มทิศ                                                                                                         
        ใบงานที่ 5 การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ                                                             
 

สาระสําคัญ 
1.  การสํารวจดวยเข็มทิศ  หมายถึง  เคร่ืองมือท่ีใชในการกําหนดทิศทาง  หรือแนวทางของ

เสนตรงใดๆ  โดยนับเนื่องจากแนวทิศเหนือแมเหล็กเปนสําคัญ 
2.  เข็มทิศมีหลายชนิด  แตละชนิดจะมีลักษณะ  และสวนปะกอบท่ีสําคัญคลายคลึงกัน  จะ

แตกตางกันก็เพียงรูปรางลักษณะ  และความสะดวกในการใชงานเทานั้น 
3.  การปฏิบัติงานสํารวจ  จะมีการกําหนดแนวอางอิง  เพื่อใชในการกําหนดทิศทางของเสน

สํารวจ  หรือตําแหนงของส่ิงใดๆ  ดังนั้นผูปฏิบัติงานสํารวจ จึงตองมีความรูเกี่ยวกับเร่ืองทิศและมุม 
4.  การสํารวจดวยเข็มทิศเพื่อทําวงรอบดวยเข็มทิศ  การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ การข้ึน

รูปวงรอบเข็มทิศ  และการลงท่ีหมายรายละเอียด 
 

จุดประสงคการเรียนการสอน (สมรรถนะการเรียนรู) 
1. บอกความหมายของการสํารวจดวยเข็มทิศได 
2. บอกลักษณะเข็มทิศชนิดตางๆได 
3. อธิบายระบบทิศและมุมได 
4. ทําวงรอบและเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศได 
5. ข้ึนรูปแผนท่ี (Plotting) วงรอบเข็มทิศได 
6. ลงท่ีหมายรายละเอียดวงรอบได 
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4.1  ความหมายของการสํารวจดวยเข็มทิศ 
เข็มทิศในความหมายท่ัวไป  หมายถึง  เคร่ืองช้ีบอกทิศท่ีมีเข็มแมเหล็ก  ปลายขางหน่ึงช้ีไปทาง

ทิศเหนือเสมอ  แตในวิชาการสํารวจ  จะมีความหมายกวางกวา  การสํารวจดวยเข็มทิศจะหมายถึง
เคร่ืองมือท่ีใชในการกําหนดทิศทาง  หรือแนวทางของเสนตรงใดๆ  โดยนับเนื่องจากแนวทิศเหนือ
แมเหล็กเปนสําคัญ  ทั้งนี้เนื่องจากความมุงหมายของการใชเข็มทิศ  แตกตางกัน  ซ่ึงในงานทั่วๆไป
จะใชเข็มทิศ  เพื่อหาแนวทิศเหนือเทานั้น  แตในการสํารวจจะอาศัยเข็มทิศ  เพื่อหาทิศทางของแนว
เสน  หรือทิศทางของจุดตางๆ  นับเนื่องจากแนวทิศเหนือ  แลวนําขอมูลมาจัดทําเปนแผนท่ี  แผนผัง 
หรือแบบแปลนตางๆ  โดยใชเข็มทิศเปนเคร่ืองมือหลักในการปฏิบัติงาน 

 

4.2  ชนิดของเข็มทิศ 
เข็มทิศมีหลายชนิด  จะมีลักษณะและสวนประกอบท่ีสําคัญ  คลายคลึงกัน  จะแตกตางกันก็

เพียงรูปรางลักษณะ และความสะดวกในการใชงานเทานั้น  เข็มทิศอาจแบงออกไดหลายชนิดดังนี้ 
4.2.1  ตลับเข็มทิศ   ตลับเข็มทิศเปนเข็มทิศ  ท่ีใชในงานสํารวจแบบหนึ่ง  มีลักษณะเปนตลับ

กลม  ภายในตัวเรือนจะมีเข็มทิศและจานองศา  ใชระบบปริซึมในการอานคาจานองศา  มีท้ังแบบท่ี
อานคาจากจานองศาหนาเดียว (Single  Image) และแบบท่ีอานคาจากจานองศา  ท่ีอยูตรงกันขาม
สองหนา (Double Image) เวลาใชจะติดต้ังบนสามขา  ตลับเข็มทิศมีท้ังแบบท่ีใชกานเล็ง  และแบบ
ท่ีเปนกลองสอง 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 

 
รูปที่  4.1  แสดงตลับเข็มทิศ 
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1. ตัวตลับเข็มทิศ    2. จานองศา 
3. เข็มทิศ    4. ปริซึม 
5. สายใย    6. ชองตามอง 

  7. กระจกสะทอนแสง   8. คานล็อคและปลอยเข็มทิศ 
  9. ปุมหยุด    10. ขอบยึด 
  11. ปุมโฟกัส 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่  4.2   แสดงเข็มทิศจานองศาสองหนา 

 

1. ระดับฟองกลม   2. กลองสอง 
3. ชองอานคาองศา   4. ควงบังคับทางราบ                  
5. ควงสัมผัสทางราบ   6. ควงยึดขอตอและต้ังระดับ 
 

 4.2.2  กลองเข็มทิศ  (Compass  Theodolite) เปนกลองท่ีมีรูปรางลักษณะภายนอก  
เหมือนกับกลองวัดมุม  แตสวนประกอบสําคัญ  ท่ีใชในการกําหนดทิศทางเปนเข็มทิศ  มุมท่ีวัดได
จึงเปนมุมท่ีนับเนื่องจากทิศเหนือ กลองเข็มทิศบางยี่หอ  เชน  Wild o    สามารถอานคาองศา  ได
โดยตรงถึง 1 ลิปดา  ซ่ึงคาท่ีมีความละเอียดพอสมควร  จึงสามารถนําไปใชในงานสํารวจ  ทําแผนท่ี
เฉพาะแปลง การวางแนวถนน  ทางรถไฟ  ทอระบายน้ําได   

 
 
 
 



 

 

4.2.3 เข็
ใชในงานสํา
คาจานองศาร
ดังนี้ 

ข็มทิศชางสําร
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าน หรือทําแผ
องศาดิ่ง อาน

รูปที

ปที่  4.3  แสดง

urveyor’s C
ผนท่ีบริเวณเนิ
ไดละเอียดปร

ที่  4.4  แสดงเขม็
 

กลองเข็มทิศ 
 

Compass)  เข็
นินเขาสูงๆตํ่า
ระมาณ  1  

 

 
มทิศชางสํารวจ

 

มทิศชางสําร
ๆสามารถใช
องศา  เข็มทิ

 

จ 

วจ   เปนเข็มท
ชงานไดสะดว
ศชางสํารวจมี
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ทิศท่ีนิยม
วกรวดเร็ว  
มีลักษณะ



 

 

4.2.4  เข
ประเภทตางๆ

 4.2.
ฟองกลม  เพื่
ธรณีวิทยา เป
เข็มทิศละเอีย

 

  

 4.2.
สํารวจเบ้ืองต

 

     

ข็มทิศชนิดอ่ื
ๆ อีกหลายแบ
4.1  เข็มทิศบ
ือประมาณให
ปนตน  เข็มทิ
ยดข้ึน 

 

4.2  เข็มทิศต
ตนหรือการห

นๆ  นอกจาก
บบ  ดังนี้ 
บรูนตัน  (Bru
หเข็มทิศไดระ
ศแบบนี้   บา
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าทิศทางโดยป
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กเข็มทิศท่ีกล

unton Compas
ะดับ  ใชในงา
างยี่หอและบา

ที่  4.5  แสดงเข็
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ประมาณ 

 
ปที่  4.6  แสดง

ลาวมาแลว  ยั

ss)  เปนเข็มทิ
านสํารวจเบ้ือ
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ใชในงาน

ละมีระดับ
น งานทาง
ารอานคา
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 4.2.
เหนือ – ใต  นิ
-ใต 
 

 4.2.
วงกลม (Circ
ของกลองวัด

 

 

 

.4.3  เข็มทิศร
นยิมใชในงาน

.4.4  เข็มทิศป
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มุมเพื่อวัดคา
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ภาคของทิศท

รูปที่  4.8 

 Compass)  
โตะแผนท่ี  เพื

 
รูปที่ 4.7 แสดง
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ทางหรือมุม 
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4.3  ทิศและมุม 

การปฏิบัติงานสํารวจจะมีการกําหนดแนวอางอิง  เพื่อใชในการกําหนดทิศทางของเสนสํารวจ
หรือตําแหนงของส่ิงใดๆดังนั้น  ผูปฏิบัติงานสํารวจ   จึงตองมีความรูเกี่ยวกับเร่ืองทิศและมุม
พอสมควร 

4.3.1  เสนเมอริเดียน  (Meridian Line)  เสนเมอริเดียน  เปนเสนสมมุติท่ีกําหนดข้ึน  เพื่อเปน
แนวอางอิง  ในการกําหนดทิศทางของเสนสํารวจ  หรือเสนตรงใดๆ  ตลอดจนรายละเอียดและ
ตําแหนงของส่ิงตางๆในการสํารวจ   แผนที่  แผนผัง  หรือแบบแปลนตางๆ  เสนเมอริเดียนแบงได
เปน 4 แบบ คือ 

 4.3.1.1  เสนเมอริเดียนจริง (True meridian หรือAstronomical Meridian) เปนเสนรอบโลก
ท่ีกําหนดข้ึน  โดยใหผานข้ัวโลกเหนือและข้ัวโลกใต  มีช่ือเรียกโดยเฉพาะวาเสนแวง (Longitude)  

 4.3.1.2  เสนเมอริเดียนแมเหล็ก  (Magnetic Meridian)  เปนเสนรอบโลกท่ีกําหนดข้ึนโดย
ใหผานข้ัวเหนือแมเหล็ก  และข้ัวใตแมเหล็ก  ตําแหนงของข้ัวเหนือและข้ัวใตแมเหล็กนี้  มีการ
เปล่ียนแปลง  แนวของเสนเมอริเดียนแมเหล็ก  จึงมีการเปล่ียนแปลงตามไปดวย 

 4.3.1.3  เสนเมอริเดียนแผนท่ี  (Grid Meridian)  เปนระบบของเสนโครงท่ีใชในการสราง
แผนท่ีแตละแบบ  หรือเรียกวาเสนกริด  เสนเมอริเดียนแผนท่ีนี้  อาจเปนเสนตรงหรือเสนโคง  และ
เสนแตละเสน  จะขนานกันหรือไมก็ได   ข้ึนอยูกับชนิดของเสนโครงแผนท่ี 

4.3.1.4  เสนเมอริเดียนสมมติ  (Assumed Meridian) เปนเสนที่กําหนดขึ้น  โดยเลือกเอา
แนวเสนใดๆ  ท่ีมีลักษณะถาวรและเหมาะสม  เชน  แนวเสนท่ีช้ีไปยังยอดเจดีย  หรือส่ิงกอสราง
ถาวรอ่ืนๆ  ใชเปนเสนอางอิงในการทําแผนท่ี  ของบริเวณเล็กๆ  โดยไมเกี่ยวโยงกับบริเวณอ่ืนใด  
และจะเปนแผนท่ีรูปลอย 

4.3.2   ทิศเหนือ  ทิศเหนือ  เปนทิศทางท่ีนิยมใชเปนแนวอางอิง  ในการทําแผนท่ี  แนวทิศ
เหนือของตําแหนงใดๆ  จะเปนแนวท่ีทับหรือขนานกับเสนเมอริเดียน  ท่ีผานจุดนั้น ทิศเหนือจึง
แบงเปนชนิดตางๆ  ตามชนิดของเสนเมอริเดียนดังนี้ 

 4.3.2.1  ทิศเหนือจริง  (True North)  เปนแนวท่ีช้ีไปยังข้ัวโลกเหนือ  ซ่ึงเปนแนวท่ีคง  ท่ี
การหาทิศทางเหนือจริง  ทําไดโดยการสํารวจทางดาราสตร  หรือการใชเคร่ืองมือพิเศษ  เชน Gyro- 
attachment ทิศเหนือจริงจะแสดงดวยสัญลักษณรูปดาว 

 
 
 



 

 

       

       
  

 4.3.
ตําแหนงข้ัวเห
หาทิศเหนือแ
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 4.3.
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 4.3.
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.2.2  ทิศเหนื
หนือของแมเห
แมเหล็ก  ทําไ

.2.3  ทิศเหนือ
  สัญลักษณข
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รูปที่  4.10  แสดงภาคของทิศ 
 

ตามรูป  
 ภาคของทิศ     OA   =   1ߠ 

                    ภาคของทิศ  OB =   2ߠ 
            ภาคของทิศ   OC =   3ߠ 
              ภาคของทิศ  OD =   4ߠ 

ดังนั้น ภาคของทิศจะมีคาระหวาง 0 องศา  ถึง  360  องศา 
ภาคของทิศจึงแบงเปนชนดิตางๆ  ตามแบบของเสนเมอริเดียน คือ 

 1)  ภาคของทิศจริง (True Azimuth) 
 2)  ภาคของทิศแมเหล็ก (Magnetic Azimuth) 
 3)  ภาคของทิศแผนท่ี (Grid Azmuth) 
 4)  ภาคของทิศสมมุติ (Assumed Azmuth) 

ในงานสํารวจทางดาราสตร  นิยมใชคาภาคของทิศท่ีนับเนื่องจากทิศใต 
4.3.4.2  ระบบมุมทิศเส้ียว (The Quadrental Bearing System หรือ Reduced -Bearing) 

หมายถึง  คามุมราบท่ีนับออกจากทิศเหนือ  หรือทิศใต  ไปทางทิศตะวันออกหรือทิศตะวันตกจนถึง
แนวเสนสํารวจ  หรือเรียกกันวา มุมทิศแบร่ิง (Bearing) 

 
 

 
 

 
           
                                                        รูปที่  4.11  แสดงมุมทิศ 
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ตามรูป   
 มุมทิศ  OA =   N1ߠE 

มุมทิศ OB  =   S2ߠ E 
มุมทิศ  OC  =  S3ߠ W 
มุมทิศ  OD  =  N4ߠ W 

ดังนั้น มุมทิศจะตองมีอักษรแสดงทิศกํากับและมีคาไมเกิน  90   องศา 
4.3.5  ความสัมพันธระหวางภาคของทิศและมุมทิศ 

    เม่ือรูคาภาคของทิศก็จะคํานวณหาคามุมทิศไดและถารูคามุมทิศก็สามารถคํานวณหาภาค
ของทิศได เม่ือพิจารดูรูปขางลาง 

 
 

 
 
 

 
 
                                                                    

         
 
  

 รูปที่  4.12  แสดงความสัมพันธของภาคของทิศและมุมทิศ 
 

จากรูป  ภาคของทิศ OA   = 60° 
มุมทิศ OA    =  N60° E      
ภาคของทิศ  OB    =  135° 
ดังนั้น                 45°    =    135° - 180° =    ߠ 

            มุมทิศ          OB    = S45° E 
            มุมทิศ          OC        =   S30° W 
                                        ภาคของทิศ      OC    =  180° + 30°     =    210° 
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4.3.6  ภาคของทิศไป และภาคของทิศกลับ 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

รูปที่   4.13   แสดงภาคของทิศไป และ  ภาคของทิศกลับ 

 
 จากรูป  (ก)  เม่ือพิจารณาท่ีจุด  A  ภาคของทิศของเสนตรง  AB  จาก  A ไป  B  จะมีคา 60°

สวนภาคของทิศกลับจาก  B  มา  A  หรือ  1ߠ   
  จะมีคา        =   60°+180°   =   240° 

 จากรูป  (ข)  เม่ือพิจารณาท่ีจุด  B  ภาคของทิศจาก  B  ไป  C = 310°  สวนภาคของทิศกลับ
จาก  C  มา  B  หรือ  2ߠ 

จะมีคา       =   310° - 180°   =   130° 
 ดังนั้น   จึงสรุปไดวาภาคของทิศ  ของเสนตรงเดียวกันแตทิศทางตรงกันขาม จะมีคา

ตางกัน 180°  ดังรูป  (ค) 
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4.3.7   มุมทิศไปและมุมทิศกลับ  หาไดดังนี้ 
 

 
 
 
 
 

(ก)    (ข) 
                              

  
 
  
 
 
    

    (ค) 

                   
            รูปที่  4.14   แสดงมุมทิศไปและมุมทิศกลับ 

 
  จากรูป (ก) มุมทิศของเสนตรง AB จาก A ไป B มีคาเปน N75°E สวนมุมทิศกลับจาก B มา 
A มีคาเปน S75° W 

 จากรูป (ข)  
มุมทิศไป BC = S60° E 
มุมทิศกลับ      CB = N60° W 
 

 ดังนั้น จึงสรุปไดวา มุมทิศไปและมุมทิศกลับของเสนตรงเดียวกัน มีคาเทากนัแตมี
ทิศทางตรงกันขามดังแสดงในรูป (ค) 
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  4.3.8   การหาคามุมจากภาคของทิศ  เราสามารถหาคามุมจากภาคของทิศดังนี ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   รูปที่   4.15   การหาคามุมจากภาคของทิศ 

 
 4.3.8.1  หมุดหลังและหมุดหนา การปฏิบัติงานสํารวจโดยท่ัวไป โดยเฉพาะการทําวงรอบ

มักจะทําในลักษณะทวนเข็มนาฬิกา จากรูป จะทําจากหมุด A ไปหมุด B หมุด C และหมุด D เม่ือ
พิจารณาท่ีหมุด A หมุด B จะเปนหมุดหนา เม่ือพิจารณาท่ีหมุด B หมุด A จะเปนหมุดหลัง และ
หมุด C จะเปนหมุดหนาเม่ือพิจารณาท่ีหมุด C หมุด B จะเปนหมุดหลังและหมุด D จะเปนหมุดหนา 
เม่ือพิจารณาท่ีหมุด D จะมีเฉพาะหมุด C เปนหมุดหลังเทานั้น 

4.3.8.2  ภาคของทิศหลังและภาคของทิศหนา การกําหนดภาคของทิศวาจะเปนภาคของทิศ
หลังหรือภาคของทิศหนานั้น มีหลักการกําหนดเชนเดียวกับการกําหนดหมุดหลังและหนากลาวคือ
ถาพิจารณาที่หมุด A จะมีเฉพาะภาคของทิศหนา คือภาคของทิศจาก A ไป B ซ่ึงมีคา 235° เม่ือ
พิจารณาท่ีหมุด B จะมีภาคของทิศจาก B ไป A เปนภาคของทิศหลังมีคา 55° และมีภาคของทิศจาก 
B ไป C เปนภาคของทิศหนามีคา 140° เม่ือพิจารณาท่ีหมุด C คาภาคของทิศหลังเปน 320° และคา
ภาคของทิศหนาเปน 60   เม่ือพิจารณาท่ีหมุด D มีเฉพาะคาภาคของทิศหลังเปน 240  

4.3.8.3  การคํานวณคามุม เม่ือพิจารณารูป  4.15  ถาตองการหาคามุม ABC ก็ตองเอาคา     
140° - 55° หรือเทากับ 85° นั้นคือคามุม ABC จะเทากับภาคของทิศหนาลบดวยภาคของทิศหลัง
หรือสรุปในรูปสูตรไดวา 
                 มุม  = ภาคของทิศหนา - ภาคของทิศหลัง 
  มุม ABC  = 140° -  55°      =      85° 
 กรณีท่ีคาภาคของทิศหนานอยกวาคาภาคของทิศหลังจะตองเอา 360° บวกกับภาคของทิศ
หนากอน แลวจึงลบดวยคาภาคของทิศหลัง ตัวอยางเชนการคํานวณหามุม BCD 
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รูปที่   4.16   แสดงภาคของทิศหนานอยกวาภาคของทิศหลัง 

 
 เม่ือพิจารณารูป  4.16  จะเหน็ไดวา 
 มุม     BCD      = (ภาคของทิศหนา + 360 ) - ภาคของทิศหลัง 

    =       (60   +  360 ) - 320  
   =       100  
ดังนั้น จึงสรุปไดวา คาของมุมใดๆจะเทากับภาคของทิศหนา ( +360  )  ลบดวยภาคของทิศ

หลัง 
  4.3.9   การคํานวณภาคของทิศจากคามุม  คาภาคของทิศของเสนสํารวจ  จะนํามาใชในการ
คํานวณหาคาพิกัดทางราบ  (แกน X)  และคาพิกัดทางต้ัง (แกน Y)  ของหมุดปลายเสนสํารวจแตละ
เสน  ดังนั้นจึงจําเปนตองรูคาภาคของทิศ  ของเสนสํารวจเสนแรก   ซ่ึงอาจเปนเสนสํารวจเดิมท่ีรูคา
ภาคของทิศแลว  หรือทําการวัดหาข้ึนใหม  โดยการสองวัดทางดาราสตร  หรือหาคาโดยประมาณ
จากเข็มทิศ  สวนเสนสํารวจตอๆไป  จะใชวิธีคํานวณหาภาคของทิศ  จากคามุมราบ  ท้ังนี้เนื่องจาก
การวัดหาคาภาคของทิศจริง  ทําไดคอนขางยาก  และการวัดคาภาคของทิศโดยใชเข็มทิศนั้น อาจจะ
เกิดความคลาดเคล่ือนไดมาก  ในขณะท่ีการวัดมุมราบนั้น  สามารถทําไดรวดเร็วและใหคาท่ีถูกตอง 
การคํานวณภาคของทิศจากคามุมทําดังนี้ 
 
 
 
 
 

                                          
รูปที่   4.17   แสดงการหาภาคของทิศ YA 
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จากรูป  XY  เปนเสนสํารวจเดิมมี  คาภาคของทิศ   XY = 150    ตองการหาภาคของทิศของ
เสนสํารวจ  YA,  AB   และ  BC  คามุม XYA  มุม  YAB  และมุม  ABC  ไดจากการสองวัดดวย
กลองวัดมุม 
 ภาคของทิศ   YA   =     มุม  XYA  -  (180   -150 ) 
   =      150   +มุม  XYA  -  180  
  =      ภาคของทิศ XY + มุม XYA - 180° 

 =      150°+115   -  180  
 =      85  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   

รูปที่  4.18   แสดงการหาภาคของทิศ AB 

จากรูป   
ภาคของทิศ  AB    =     85   + 140   - 180  

  =      ภาคของทิศ YA + มุม YAB - 180  
  =      45  องศา 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่   4.19  แสดงการหาภาคของทิศ  BC 
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จากรูป  
ภาคของทิศ  BC =      45 + 110 + 180 

 =     ภาคของทิศ AB + มุม ABC + 180 
 =     335   องศา 

จากตัวอยางการหาคาภาคของทิศท่ีกลาวแลว อาจสรุปเปนสูตรไดดังนี ้
ภาคของทิศตอไป =     ภาคของทิศมา + มุม േ 180 

ถาผลบวกของภาคของทิศมากับมุม  มากกวา  180   ใหเอา  180    มาลบออก แตถาผลบวก
นอยกวา 180   ใหเอา 180 มาบวกเขา 

 
ตัวอยาง     จงหาภาคของทิศ DE 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
ภาคของทิศ   
BC = ภาคของทิศ AB + มุม ABC + 180  

 =  155 + 120 – 180 
 =  95  องศา 

(155 + 120 มากกวา 180 จึงนําคา 180 มาลบออก) 
ภาคของทิศ  CD  =  ภาคของทิศ BC + มุม BCD + 180  

 =     95 + 130 – 180 
 =  45  องศา 

ภาคของทิศ  DE  =     ภาคของทิศ CD + มุม CDE + 180  องศา 
 =  45 + 80 + 180 
           ภาคของทิศ  DE =        305   องศา 
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4.4  การสํารวจดวยเข็มทิศ (Traversing  by Compass) 
การสํารวจดวยเข็มทิศประกอบดวย  การทําวงรอบดวยเข็มทิศ การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ  

การข้ึนรูปวงรอบเข็มทิศ  และการลงท่ีหมายรายละเอียด 
4.4.1  การทําวงรอบดวยเข็มทิศ   การทําวงรอบดวยเข็มทิศ  เปนวิธีหนึ่งในการกําหนด

ตําแหนงจุดควบคุมทางราบ  โดยการรังวัดคามุมไป  และมุมยอนของแนวเสนตรงบนวงรอบ  
ติดตอกันไปเร่ือยๆ  ชนิดของวงรอบเข็มทิศแบงเปน 2 ชนิดใหญๆคือ วงรอบเปด(Open Traverse) 
และวงรอบปด (Close Traverse) ดังนี้ 

4.4.1.1  การทําวงรอบเปดดวยเข็มทิศ  เปนการทําวงรอบท่ีจุดเร่ิมตนและจุดส้ินสุด  เปน
คนละสถานีกัน ท่ีสําคัญคือไมทราบพิกัดทั้งคู  ในการสํารวจประกอบดวยการวัดระยะทุกดาน และ
การวัดมุมไปและมุมยอนทุกสถานีประกอบดวยข้ันตอนการปฏิบัติงานดังนี้ 

 
 

 

       
              
 
 

รูปที่  4.20  แสดงวงรอบเปดดวยเข็มทิศ 
 

 4.4.1.2  การทําวงรอบปดดวยเข็มทิศ (Close Traverse) แบงออกเปน 2 ชนิดยอยคือ วงรอบ
ปดแบบบรรจบตัวเอง  และวงรอบปดแบบเขาบรรจบจุดท่ีทราบคาพิกัด ในหนวยนี้จะเรียนรูเฉพาะ
การทําวงรอบปดแบบบรรจบตัวเอง  มีข้ันตอนการปฏิบัติดังนี้ 

 
 

 
 

 
 

 
รูปที่   4.21   แสดงการสํารวจดวยเข็มทิศ 
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 1)  ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด  A  ต้ังสามขาท้ิงดิ่งท่ีหมุด  E  และหมุด  B  วัดภาคของทิศหลัง 
AE  และภาคของทิศหนา  AB 

2)  ยายเข็มทิศไปต้ังท่ีหมุด  B  ต้ังสามขาท้ิงดิ่งท่ีหมุด A และหมุด C  วัดภาคของทิศ 
หลัง  BA  และภาคของทิศหนา  BC 

3)  ตอไปยายเข็มทิศไปตั้งท่ีหมุด  C  ต้ังสามขาท้ิงดิ่งท่ีหมุด  A  และหมุด E ทําการวัด
ภาคของทิศหลัง และภาคของทิศหนาทุกหมุด 

4)  การจดสมุดสนาม ในการปฏิบัติงานสํารวจ  จะมีขอมูลตาง ๆ เปนจํานวนมากจึง
จําเปนตองมีการจดบันทึกขอมูลอยางเปนระบบ  เพื่อใหผูท่ีจะใชขอมูล เชน คนลงท่ีหมาย เขาใจ
และใชขอมูลไดอยางถูกตอง  ในท่ีนี้ขอแนะนําตัวอยางแบบฟอรมการจดขอมูล  เพื่อเปนพื้นฐานใน
การศึกษาตอและการปฏิบัติงานเทานั้น 

 
ตัวอยางแบบฟอรมสมุดสนามและขอมูล 

 

โครงการ........................................................... 
หัวหนากลุม................ผูสอง........ผูจด..... ผูวัด
ระยะ 1…………….2………………………... 

วันท่ี.........../........................./............. 
ลักษณะอากาศ.................................... 
............................................................ 

หมุด ท่ีหมาย 
ภาคของทิศ ระยะ 

 (เมตร) 
แผนท่ีสังเขป 

° ' " 
A 
 

B 
 

C 
 

D 
 

E 

E 
B 
A 
C 
B 
D 
C 
E 
D 
A 

312 
68 
266 
28 
208 
295 
115 
218 
37 
132 

20 
10 
10 
20 
30 
30 
40 
00 
50 
20 

- 
- 
- 
- 
- 
- 
- 
- 
- 
- 

 
39.850 

 
46.738 

 
58.453 

 
57.452 

 
35.191 
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 4.4.1.3 การปรับแกคาภาคของทิศ เม่ือวัดคาภาคของทิศไปและภาคของทิศกลับของเสน
สํารวจทุกเสนแลว จะตองตรวจสอบผลการปฏิบัติงาน โดยพิจารณาดวูา คาภาคของทิศไปและคา
ภาคของทิศกลับของเสนสํารวจแตละเสนแตกตางกัน 180  หรือไม ถาแตกตางกัน 180  พอดี แสดงวา
คาภาคของทิศท่ีวัดมาถูกตอง แตถาแตกตางกันไมได 180  พอดี จะตองทําการปรับแกคาภาคของทิศ
ของเสนสํารวจนั้นๆ ใหแตกตางกัน 180  เชน 
 

 
 

 
 
 
 
 
      
 

 
                         รูปที่   4.22   แสดงการปรับแกคาภาคของทิศ 

  

จากรูปท่ี  4.21  พิจารณาเสนสํารวจ   AB 
ภาคของทิศ   AB  =     86    10 
ภาคของทิศ   BA  =     266   10 

ผลตางภาคของทิศ   =     180   00 แสดงวาภาคของทิศท่ีวัดมามีความถูกตอง 
พิจารณาเสนสํารวจ  BC 

ภาคของทิศ BC  =     28   20 
ภาคของทิศ CB     =     208   30 

     ผลตางภาคของทิศ      =      180   10   แสดงวาภาคของทิศท่ีวัดมามีความคลาด เคล่ือน 
10 องศา  จะตองปรับแกคาภาคของทิศท่ีวัดมาท้ังสองคา คาละคร่ึงหนึ่งของความคลาดเคล่ือน คือ5’ 
นําไป + และ –  ออกจากคาท่ีวัดมาท้ังสองคา เพื่อใหผลตางได 180 พอดี ตามตัวอยางผลตาง
มากกวา 180 ดังนั้น จึงตองลบคาภาคของทิศท่ีมากและบวกคาภาคของทิศท่ีนอย คาภาคของทิศท่ี
ปรับแกจะไดดังนี้ 

 



 

 

สวน
 

4.5  การเก็บ
 การเกบ็

แลว เพราะจ
หมายรายละ
ระยะพิจารณ

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
4.5.1  ก

1
ของทิศ  A – 

2

ภาคของทิศ
ภาคของทิศ

นคาภาคของทิ

บรายละเอียด
บรายละเอียดข
จะตองใหหมุ
เอียดในแผน

ณาตัวอยางตาม

 

 
 
 
 
 

การเก็บรายละ
1)   ต้ังเข็มทิศ
 1  =  21   30 
2 

ศ BC  =     
ศ CB  =     
ทิศของเสนสํา

ดดวยเข็มทิศ
ของภูมิประเท
ดของวงรอบ
นท่ี การเก็บรา
มรูป 

รูปที่   4.23  

ะเอียดอาคาร 
ศท่ีหมุด A วัด
  และ  A – 2

28    25 
208    25 
ารวจอ่ืน ๆ กต็

ศ  
ทศจะทําตอจา
บท่ีทําไวเปนห
ายละเอียดดว

 
  แสดงการเก็บ

ภาคของทิศจ
2  =  21   50 

ตรวจสอบและ

ากการสรางห
หลักอางอิงใน
วยเข็มทิศ จะ

รายละเอียดดวย

จากหมุด  A  ไ

ะปรับแกโดย

มุดบังคับแผน
นการเก็บราย
ใชคาภาคขอ

ยเข็มทิศ 

ไปยังมุมอาคา

วิธีเดียวกัน 

นท่ีหรือการ-ท
ยละเอียดและ
องทิศประกอ

าร 1 และ 2 ส

107 

ทําวงรอบ
ะการลงท่ี
บ การวัด

สมมุติภาค
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2)  วัดระยะ  A-1  และระยะ  A–2  สมมุติใหเทากับ  23.810  เมตร  และ 17.630 เมตร 
ตามลําดับ 

3)  วัดขนาดความกวางและความยาวของอาคารท้ังส่ีดาน  สมมุติใหดานกวาง 15.000 
เมตร  และดานยาว  20.000  เมตร 

4.5.2   การเก็บรายละเอียดเสาไฟ 
1)  ตรวจสอบแนวของเสาไฟกอนวาอยูในแนวเสนตรงหรือไม  ถาอยูในแนวเสนตรง 

การเก็บรายละเอียดจะทําไดสะดวกข้ึน ในท่ีนี้สมมุติใหเสาไฟอยูในแนวเสนตรง 
2)  ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด  B  วัดภาคของทิศจากหมุด  B  ไปเสาไฟ ก สมมุติได 107   40และ

วัดระยะจากหมุด  B ไปเสาไฟ  ก  สมมุติได  14.200 เมตร 
3)  ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด  D  วัดภาคของทิศ D – จ สมมุติได  21   30  และวัดระยะ    D – จ 

สมมุติได   23.800  เมตร 
4)  วัดระยะระหวางเสาไฟแตละตน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

โครงกา
หัวหนา
ผูวัดระย

หมุด 

A 
A 
 

B 
D 

 
4.5.3   ก

ก
สวนท่ีตองกา
ทิศและระยะ
วิธีการข้ึนรูป

าร..................
ากลุม ............
ยะ 1…………

ท่ีหมาย 

1 
2 

ก 
จ 

การขึ้นรูปวงร
การนําขอมูลจ
าร  การข้ึนรูป
ะท่ีไดจากกา
ปดังนี้ ( ใชขอม

ตัว
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.........ผูสอง...
………..……

ภาคของทิ

° ' 
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59 

30 
50 
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3 

40 
50 

รอบเข็มทิศ 
จากการทําวง
ปวงรอบมีหล
รสํารวจ  เพื่อ
มูลจากรูป 4.2

วอยางการจด
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ทิศ ระยะ
(เมตร" 

- 
- 

23.80
17.60

- 
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14.20
19.25

รอบเข็มทิศ  
ลายวิธี  แตใน
อใหสอดคล
22 ) 

ดสมุดสนาม 

.....................
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ร) 

00 
00 

 

00 
50 

 
 

 มาเขียนเปน
ท่ีนี้จะกลาวเ
องกับลักษณ

... 
.... 
….. 

วันท่ี..
ลักษณ
..........

แผนท่ีสัง

รูปวงรอบบน
ฉพาะการข้ึน

ณะของการสํา
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.....................
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นกระดาษ  ต
นรูป โดยใชคา
ารวจดวยเข็ม
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จัดเตรียมกระดาษอุปกรณเคร่ืองเขียน และกําหนดขนาดของมาตราสวนท่ีจะใช 
 4.5.3.1  กําหนดจุด A เปนจุดแรก  ขีดเสนแสดงแนวทิศเหนือของจุด A เบาๆใหขนาด

กับขอบของกระดาษ กําหนดใหทิศเหนืออยูดานบน 
 4.5.3.2  ใชไมโปรแทรกเตอรวัดมุมภาคของทิศ  AB  จากแนวทิศเหนือเวียนตามเข็ม

นาฬิกาเปนมุม 86    10  ลากตามแนว  AB  เบาๆ 
 4.5.3.3  วัดระยะจากจุด  A ไป  B = 39.850  เมตร  ตามขนาดของมาตราสวนท่ีใช จะได

ตําแหนงของจุด  B 
 4.5.3.4  ลากเสนแสดงแนวทิศเหนือของจุด  B  ซ่ึงจะตองขนานกับแนวทิศเหนือของ 

จุด A 
 4.5.3.5  กําหนดจุด  C โดยใชคาภาคของทิศ  BC  และระยะ  BC  ตามวิธีการเดิมท่ีได

กลาวแลวในขอ  4.5.3.2 - 4.5.3.3 
 จากนั้นลงท่ีหมายของจุด  D  และจุด  E  จนกระท่ังเขาบรรจบหมุด  A  ถาขอมูลจาก

การสํารวจถูกตองและการข้ึนรูปเปนไปอยางประณีต วงรอบจะบรรจบพอดี แตตามปรกติแลว ใน
การสํารวจและการข้ึนรูปวงรอบ จะมีความคลาดเคล่ือนแฝงอยู วงรอบจะไมเขาบรรจบพอดี ซ่ึง
จะตองทําการแกไขปรับปรุงใหเขาบรรจบตอไป สําหรับในท่ีนี้เปนการแนะนําการสํารวจดวยเข็ม
ทิศเบ้ืองตนเทานั้น จึงของผานเร่ืองการปรับแกวงรอบไปสําหรับผูท่ีสนใจจะศึกษาไดจากหนังสือ
วิชาการสํารวจท่ัวไป 

4.5.4  การลงท่ีหมายรายละเอียด 
 การลงท่ีหมายรายละเอียดจะใชหมุดวงรอบเข็มทิศท่ีลงท่ีหมายไวแลวเปนหมุดอางอิงซ่ึง

มีวิธีการลงท่ีหมายรายละเอียดตามลักษณะของวิธีการสํารวจ ดังนี้ 
 4.5.4.1  การลงท่ีหมายของอาคาร จะใชหมุด  A  เปนหลักใชไมโปรแทรกเตอรวัดมุม  

21   30  และ 59     50 จากแนวทิศเหนือ  ก็จะไดแนว  A-1  และ A-2  วัดระยะตามแนว  A-1 ไป 
23.800 เมตร และวัดระยะตามแนว  A-2  ไป  17.600   เมตร  ตามมาตราสวนท่ีใชในการลงท่ีหมาย
วงรอบ ก็จะไดตําแหนงของจุด  1  และจุด  2  ลากเสน 1-2  จากจุด  1  และจุด  2  ลากเสนต้ังฉากกับ
แนว 1-2 วัดตามระยะตามแนวเสนต้ังฉากไปเสนละ  20.000  เมตร ก็จะไดตําแหนงของจุด  3  และ
จุด  4  ซ่ึงจะไดรูปอาคารในแผนท่ี  

 4.4.6.2  การลงท่ีหมายเลขเสาไฟ เร่ิมท่ีจุด  B  ใชไมโปรแทรกเตอรวัดมุม 107    50 กับ
แนวทิศเหนือ  จะไดแนว  B-ก วัดระยะตามแนว  B-ก  ไป 14,200  เมตร  จะไดตําแหนงของเสาไฟ 
ก ท่ีจุด  D  ใชไมโปรแทรกเตอรวัดมุม  3     50  กับแนวทิศเหนือ  จะไดแนว  D-จ  วัดระยะตามแนว 
D-จ ไป  19.250  เมตร  จะไดตําแหนงของเสาไฟ  จ  วัดระยะจากเสาไฟ ก ไปทุกๆ 25  เมตร  จนถึง
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เสาไฟ จ ก็จะไดตําแหนงของเสาไฟ  ข  ค  และ  ง  เขียนสัญลักษณของเสาไฟทุกตน  ตามตําแหนง
ท่ีไดหาไวแลว  ก็จะไดตําแหนงของเสาไฟ  ท่ีสํารวจเก็บรายละเอียดมาทุกตน 
 

สรุป 
 การสํารวจดวยเข็มทิศเปนการปฏิบัติงานสํารวจ โดยใชเข็มทิศเปนเคร่ืองมือหาทิศทางของ
แนวเสนสํารวจ  โดยใชทิศเหนือเปนแนวอางอิง ประกอบกับระยะทางท่ีจําเปน 

การอางอิงกําหนดทิศทางได 2 แบบคือ กําหนดในลักษณะของมุมทิศวงกลมหรือภาคของ
ทิศและกําหนดในลักษณะของมุมทิศเส้ียวหรือมุมทิศ ขอมูลท่ีไดจากการสํารวจดวยเข็มทิศจะนํามา
คํานวณและเขียนเปนรูปแผนที่หรือแบบกอสรางตางๆ การสํารวจดวยเข็มทิศจะไดขอมูลท่ีถูกตอง
เพียงใด ข้ึนอยูกับชนิดของเข็มทิศ 
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ใบงานท่ี  5 
วิชา      งานสํารวจ 1       
ชื่อหนวย   การสํารวจดวยเข็มทิศ  

หนวยท่ี                        5 
สอนคร้ังท่ี                  10 
จํานวนคาบรวม         40 

ชื่องาน       การทําวงรอบดวยเข็มทิศ จํานวนคาบ                  4 
จุดประสงค  

1. สามารถกําหนดหมุดวงรอบเพ่ือทําแผนท่ีดวยเข็มทิศได 
2. สามารถวัดมุมภาคของทิศแตละแนวเสนวงรอบได 
3. สามารถคํานวณ หามุมภายในของหมุดวงรอบได 
4. เกิดทักษะเกีย่วกับการใชเคร่ืองมือ-วัสด-ุอุปกรณ 
 

เคร่ืองมือ / วัสดุ – อุปกรณ 
1. เข็มทิศสํารวจพรอมขา  2. เทปวัดระยะ   3. สามขาพรอมดิ่ง   

 4. หลักเล็งแนว   5. หวงคะแนน   6. คอนหงอน 
 
ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 

1. เดินสํารวจบริเวณโดยรอบ 
2. กําหนดตําแหนงและสรางหมุดโดยรอบ ABCD และ E รอบบริเวณท่ีทําการสํารวจ 

ตําแหนงของมุมตางๆสามารถต้ังเข็มทิศได และวดัระยะระหวางหมุดตอหมุดได คือ AB, BC, CD, 
DE และEA จดคาไวในสมุด 

3. ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด A ต้ังสามขาท้ิงดิ่งท่ีหมุด E และ B 
4. หมุนเข็มทิศเล็งท่ีหมุด E อานคาภาคของทิศจากเข็มทิศ แลวจดไวในสมุดสนาม 
5. หมุนเข็มทิศเล็งไปท่ีหมุด B อานคาภาคของเข็มทิศจากเข็ม แลวจดไวในสมุดสนาม 
6. ยายเข็มทิศท่ีหมุด B ท้ิงสามขาท่ีหมุด A และ C วัดคาของทิศ BA, BC  
7. ทํานองเดียวกัน ยายไปต่ังท่ี C, D, E วัดภาคของทิศของทุกๆแนว แลวจดไวในสมุด

สนาม 
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ขอควรระวัง/ขอแนะนํา 
1. ควรทําวงรอบในลักษณะทวนเข็มนาฬกิา 

 2. ปฏิบัติงานตามลําดับข้ันตอน สมุดสนามใหเปนระเบียบ 
 
มอบงาน 
 ใหผูเรียนทําวงรอบพื้นท่ีท่ีกาํหนดดวยเข็มทิศ  
 
วัดผล 
 1. ข้ันตอนการปฏิบัติงาน 
 2. ความรวมมือ การทํางานเปนทีม 
 3. การจดสมุดสนาม  
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ใบผลการปฏิบัติงาน 

วิชา       งานสํารวจ  1      ใบงานท่ี 5 

หนวยท่ี  4    การสํารวจดวยเข็มทิศ 

เร่ือง   การทําวงรอบดวยเข็มทิศ 
 

ผลการปฏิบัติงาน 

1.  ความพรอมของเครื่องมือ – อุปกรณ          �   ใชได 

                                                                                               �    ผิดพลาด 

2.  การใชสัญญาณมือ                                          �  ใชได 

                                                                                           �   ผิดพลาด 

3. การปกหวงคะแนน                                                        �    ใชได 

                                                                                           �    ผิดพลาด 

4.  การดึงโซ – เทปใหตึงและไดระดับ                              �    ใชได 

                                                                                           �    ผิดพลาด 

5.การใชเครื่องมือ – อุปกรณการวัดระยะ                          �    ใชได                                                                        

                                                                                          �    ผิดพลาด 

บันทึก: 

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

………………………………………………………………………………………………………………………………………….

………………………………………………………………………………………………………………………………………….

…………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
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ใบประเมินผล 

เร่ือง   การทําวงรอบดวยเข็มทิศ จํานวน          4         คาบ 

 ชื่อผูเรียน  …………………………………………………… 

  ชั้น   …………………… กลุม      ……………….. 

ระดับคะแนน 

 รวม 

รายการ  4 3 2 1 

1.  การตรงตอเวลา 
2.  การแตงกาย 
3.  การเตรียมเครื่องมือ วัสดุ และอุปกรณ 
4.  การออกแบบโคงวงกลม 
5.  การคํานวณโคงวงกลม 
6.  การวางโคงวงกลมในสนาม 
7.  การตรวจสอบการวางโคงวงกลม 
8.   การลงที่หมายแผนที่ของโคงวงกลม 
9.   ความสะอาดในการปฏิบัติงาน 
10. ตรวจ เก็บ และการทําความสะอาดเครื่องมือหลังการปฏิบัติงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

     

เวลาปฏิบัติงาน  เร่ิม…………น.  สิ้นสุด…………น.  รวม…………นาที          ไดคะแนน( 10 )  

                                                                                                รวมคะแนน 
 

ลงช่ือ………………………………………………………………(ผูประเมิน) 
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ใบงานท่ี  6 

วิชา     งานสํารวจ 1   
ชื่อหนวย    การสํารวจดวยเข็มทิศ  

หนวยท่ี                        5 
สอนคร้ังท่ี             11-12  
จํานวนคาบรวม          48 

ชื่องาน  การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ                                                  จํานวนคาบ                  4 
จุดประสงค  
 1. สามารถเก็บรายละเอียดโดยใชภาคของทิศ จากเข็มทิศได 
 2. สามารถลงที่หมายรายละเอียดตางๆในแผนท่ีได 
 3. เกิดทักษะเกีย่วกับการใชเคร่ืองมือ 
 
เคร่ืองมือ / วัสดุ – อุปกรณ 
 1. เข็มทิศสํารวจพรอมขา  2. เทปวัดระยะ  3. หลักเล็งแนว                           
 4. หวงคะแนน   5. สามขาพรอมดิ่ง 2 6. รมกันแดด   
 7. อุปกรณเคร่ืองเขียน 
 
ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 

1. ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด A ปกหลักไวท่ีมุมอาคาร 1 และ 2 
2. วัดภาคของทิศท่ีหมุด A ไปยังหลักเล็งแนวท่ี 1 และ 2 
3. วัดระยะจากหมุด A ไปยัง 1 และ 2 
4. วัดระยะกวาง - ยาว ของอาคาร 
5. ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด B วัดภาคของทิศและระยะท่ีเสา ก 
6. ต้ังเข็มทิศท่ีหมุด D วัดภาคของทิศและระยะท่ีเสา จ 
7. วัดระยะหางระหวางเสาไฟฟาแตละตน หรือ อาจจะเก็บโดยการเปดภาคของทิศและ

ระยะไปยังเสา ข  ค   ง   เลยก็ได 
8. นําขอมูลท่ีได PLOT ลงในแบบตามใบงานท่ี 8 
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ขอควรระวัง/ขอแนะนํา 
 1. การเก็บรายละเอียดตองอางอิงจากหมุดเสนฐานหรือหมุดดวงรอบท่ีทําไวแลว 
 2. ควรวัดขนาดของอาคาร 
 3. การเล็งแนวและวัดภาคของทิศตองวางตําแหนงท่ีศูนยกลางวัด  
  
มอบงาน 
 ใหผูเรียน ลงท่ีหมายรายละเอียด ในใบงานท่ี 8 โดยใชขอมูลตามเสนวงรอบเดิมและเก็บ
รายละเอียดท่ีบริเวณนั้น 
  
วัดผล 
 1. ข้ันตอนการปฏิบัติงาน 
 2. ความรวมมือในการปฏิบัติงาน   
 3. การจดสมุดสนาม  
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ใบผลการปฏิบัติงาน 

วิชา       งานสํารวจ  1      ใบงานท่ี 6 

หนวยท่ี  4    การสํารวจดวยเข็มทิศ  

เร่ือง   การเก็บรายละเอียดดวยเข็มทิศ                                                                   
 

ผลการปฏิบัติงาน 

1.  ความพรอมของเครื่องมือ – อุปกรณ          �   ใชได 
                                                                                               �    ผิดพลาด 

 

2.  การใชสัญญาณมือ                                          �  ใชได 
                                                                                           �   ผิดพลาด 

 

3. การปกหวงคะแนน                                                        �    ใชได 
                                                                                           �    ผิดพลาด 

 

4.  การดึงโซ – เทปใหตึงและไดระดับ                              �    ใชได 
                                                                                           �    ผิดพลาด 

 

5.การใชเครื่องมือ – อุปกรณการวัดระยะ                          �    ใชได                                                                        
                                                                                          �    ผิดพลาด 

 

บันทึก: 

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

………………………………………………………………………………………………………………………………………….

………………………………………………………………………………………………………………………………………….

………………………………………………………………………………………………………………………………………….

........................................………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………

………………………….………………………………………………………………………………………………………… 
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ใบประเมินผล 

เร่ือง   การวางโคงวงกลม จํานวน          4         คาบ 

 ชื่อผูเรียน  …………………………………………………… 

  ชั้น   …………………… กลุม      ……………….. 

ระดับคะแนน 

 รวม 

รายการ  4 3 2 1 

1.  การตรงตอเวลา 
2.  การแตงกาย 
3.  การเตรียมเครื่องมือ วัสดุ และอุปกรณ 
4.  การออกแบบโคงวงกลม 
5.  การคํานวณโคงวงกลม 
6.  การวางโคงวงกลมในสนาม 
7.  การตรวจสอบการวางโคงวงกลม 
8.   การลงที่หมายแผนที่ของโคงวงกลม 
9.   ความสะอาดในการปฏิบัติงาน 
10. ตรวจ เก็บ และการทําความสะอาดเครื่องมือหลังการปฏิบัติงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

     

เวลาปฏิบัติงาน  เร่ิม…………น.  สิ้นสุด…………น.  รวม…………นาที          ไดคะแนน( 10 )  

                                                                                                รวมคะแนน 
 

ลงช่ือ………………………………………………………………(ผูประเมิน) 
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แบบฝกหัดหนวยท่ี  4 
 
ตอนท่ี 1  การสํารวจดวยเข็มทิศ 
จงเลือกคําตอบท่ีถูกตองท่ีสุด 
   1.  เสนเมอริเดียนท่ีผานข้ัวโลกเหนือและข้ัวโลกใตคือ 
 ก.  เสนเมอริเดียนแมเหล็ก  ข.  เสนเมอริเดียนสมมุติ 
 ค.  เสนเมอริเดียนแผนท่ี   ง.  เสนเมอริเดยีนจริง 
   2.  เสนแสดงแนวทิศเหนือในแผนท่ีคือ 
 ก.  เสนเมอริเดียนแมเหล็ก  ข.  เสนเมอริเดียนสมมุติ 
 ค.  เสนเมอริเดียนแผนท่ี   ง.  เสนเมอริเดยีนจริง 
   3.  การปฏิบัติงานสํารวจในสนามสวนใหญใชทิศเหนอืชนิดใดเปนหลักอางอิง 
 ก.  ทิศเหนือแมเหล็ก   ข.  ทิศเหนือสมมุติ 
 ค.  ทิศเหนือกริด    ง.  ทิศเหนือจริง 
   4.  คามุมราบท่ีนับเนื่องจากเหนือหรือใตไปทางทิศตะวนัออกหรือตะวันตก หมายถึง 
 ก.  ภาคของทิศ    ข.  มุมทิศ 
 ค.  มุมเท    ง.  มุมเยื้องขางแมเหล็ก 
   5.  ทิศใตมีคามุมทิศเทาไร 
 ก.  S 0 องศา    ข.  180 องศา S 
 ค.  N 180 องศา S   ง.  180 องศา 
   6.  เข็มทิศรางนิยมใชกับการสํารวจดวยวธีิอะไร 
 ก.  สํารวจดวยกลองวัดมุม  ข.  การสํารวจดวยเข็มทิศ 
 ค.  การสํารวจดวยโตะแผนท่ี  ง.  การสํารวจดวยโซ - เทป 
   7.  เหตุใดท่ีปลายขางหนึ่งของเข็มทิศ จึงมีลวดหรือแผนโลหะติดอยู 
 ก.  เพื่อแกภาคของทิศ   ข.  เพื่อแกมุมทิศ 
 ค.  เพื่อแกมุมเท    ง.  เพื่อแกมุมเยื้องขางแมเหล็ก 
 
 
 
 
 



 

 

จากรูปจงตอบ
 
 

                     

  
 

8.      มี
 ก.  ทิ
 ค.  ทิ
9.     GN มีคว
 ก.  ทิ
 ค.  ทิ
10.  มุม 0 หม
 ก.  ม

ค.  ทิ

บคําถามขอ 8

             

 

มีความหมายถึ
ทิศเหนือแมเห
ทิศเหนือกริด 
วามหมายถึง 
ทิศเหนือแมเห
ทิศเหนือกริด 
มายถึงมุม 
มุมทิศ 
ทิศเหนือกริด 

8 ถึงขอ 10     

           

  

ถึง                  
หล็ก  
   
 
หล็ก  
   

  
   

                     

             GN 

       O 

                     
 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

       

              
ข.  ทิศเหนือส
ง.  ทิศเหนือจ

ข.  ทิศเหนือส
ง.  ทิศเหนือจ

ข.  ภาคของทิ
ง.  ทิศเหนือจ

 

สมมุติ 
จริง 

สมมุติ 
จริง 

ทิศ 
จริง 
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ตอนท่ี 2  การสํารวจดวยเข็มทิศ 
1. ภาคของทิศและมุมทิศหมายถึงอะไร และมีความแตกตางกันอยางไร 

_______________________________________________________________________
_______________________________________________________________________
_______________________________________________________________________ 

 
2. ตามรูป  จงคํานวณหาคา  ภาคของทิศ DE  

 
 
 
 
 
 

______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________ 
 
3. จงคํานวณหาคามุม ABC และ BCD 

 
 
 
 
 

______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________ 
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4. จงอธิบายหลักการสํารวจดวยเข็มทิศตามหัวขอตอไปนี้ 
     4.1 การทําวงรอบเข็มทิศ 
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________ 
     4.2 การเกบ็รายละเอียดดวยเข็มทิศ 
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________ 
5. จงอธิบายหลักการข้ึนรูปแผนท่ีจากการสํารวจดวยเข็มทิศ ตามหัวขอดังนี ้
      5.1 การข้ึนรูปวงรอบเข็มทิศจากคาภาคของทิศและระยะ 
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________ 
      5.2 การลงท่ีหมายรายละเอียดจากคาภาคของทิศและระยะ 
______________________________________________________________________________ 
______________________________________________________________________________ 
______________________________________________________________________________ 
 
 




